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Maturitni témata
Automatizace
Studijni obor: 26-41-M/01 Elektrotechnika — denni studium
Skolni rok 2024/2025
1) Logické funkce — popis, nahradni schéma, pravdivostni tabulka, Booleova algebra, minimalizace
funkci.
2) Zakladni pojmy fizeni.

Ucel a diivody automatizace, zakladni pojmy fizeni a automatizace

3) Regulované soustavy.
Statické, astatické, ad soustavy, zesileni a ¢asova konstanta soustavy.

4) Regulace, blokové schéma regula¢niho obvodu, popis jednotlivych ¢lentl, druhy regulaci, funkce
a druhy regulatort.

5) Signal, definice signalu, druhy signalu, popis analogového a Cislicového signalu, digitalizace
analogového signalu.

6) Senzory mechanickych veli¢in, pohybu, otacek, prutoku, hladiny.

7) Senzory — piipojeni k fidicimu systému, zpracovani signalu

8) Senzory teploty a tlaku

9) Vlastnosti regulovanych soustav, stabilita a kvalita regula¢niho systému

10) Pfevodniky A/D, D/A

11) Ovladani logickymi funkcemi — fadkova schémata

12) Nespojité regulatory.
Pribéh regulované veli¢iny, doba regulace, doba nab¢hu, doba prutahu, hystereze, pouziti, a
zpiisoby zvySeni kvality nespojité regulace.

13) Spojité regulatory.
Vlastnosti regulatora P, I, D, PI, PD, PID, pouziti regulatort, prechodova charakteristika, AFCH,

FFCH, schéma regulétoru, vlastnosti jednotlivych regulatori, vyuziti.

14) Mikrokontroléry a jednodeskové pocitace, druhy, vyuZiti, senzory, displeje, rozsifujici moduly,
ptenos dat, ptiklady praktického pouziti.

15) Programovatelné logické automaty PLC - princip ¢innosti, vyuziti, vyhody/nevyhody, blokové
schéma PLC, vstupy/vystupy, rozsifujici moduly.
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16) Trendy automatizace, internet véci. Systémy domaci automatizace, pouziti, druhy ovladani a
pfenos informaci, pouzivané systémy. Automatizace inteligentnich budov, definice, ptiklady,
systémy.

17) Akéni ¢leny, servomotory — elektrické, pneumatické, hydraulické.

18) Krokové motory, konstrukce krokového motoru s aktivnim rotorem, princip, zpusob fizeni a
pouziti krokovych motord.

19) Asynchronni a synchronni motory - konstrukce, ovladani, fizeni otacek motoru frekvenénim
méni¢em, softstarter, vyuziti v automatizaci.

20) Stejnosmérné motory — druhy a konstrukce, ovladani DC motort, H-mistek a jeho princip,
vyuziti v automatizaci.
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